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ZWISCHENPRÄSENTATION

òZiel der Diplomarbeit

òTeilbereiche

òArbeitsbeschreibung

éProbleme

éEntscheidungen

éTechnologien

òZeitlicher Ablauf

òErgebnis
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ZIEL DER DIPLOMARBEIT

òEntwicklung eines Präsentations- und 
Schulroboters

òEntwicklung eines Interface zur Kommunikation 
zwischen PC und beliebigem Endgerät

òPlattformunabhängiges Framework für 
Interfaceansteuerung per PC

òOS Unabhängige Testoberfläche
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